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1. Introduccion

El presente manual constituye una guia de referencia para los sensores de proximidad inductivos 1O-Link
ICF12, ICF18 e ICF30 de Carlo Gavazzi. Describe el modo de instalar, configurar y utilizar el producto para

E su uUso previsto.

1.1 Descripcion

Los sensores inductivos de Carlo Gavazzi son dispositivos disefiados y fabricados con arreglo a las
normas internacionales IEC y estdn sujetos a las directivas CE en materia de baja tensién (2014/35/UE) y
compatibilidad electromagnética (2014,/30/UE).

Todos los derechos sobre este documento quedan reservados a Carlo Gavazzi Industri: la realizacién de
copias se autoriza exclusivamente para uso inferno.

No dude en hacernos llegar cualquier sugerencia de mejora del presente documento.

1.2 Validez de la documentaciéon

El presente manual Gnicamente es vdlido para los sensores inductivos con IO-Link ICF12, ICF18 e ICF30 hasta
la publicacién de cualquier nueva documentacion.

El presente manual de instrucciones describe el funcionamiento, manejo e instalacién del producto para su
uso previsto.

1.3 Quién deberia utilizar esta documentaciéon

Este manual contiene informacién importante en relacién con la instalacién y el personal especializado que
manipule estos sensores de proximidad inductivos debe leerlo y entenderlo en su totalidad.

Le recomendamos encarecidamente que lea el manual con atencién antes de instalar el sensor. Guarde el
manual para poder utilizarlo en el futuro. El manual de instalacién estd dirigido a personal técnico cualificado.

1.4 Uso del producto

Los sensores inductivos son adecuados para la deteccién sin contacto de objetos metdlicos férricos y no
férricos en aplicaciones generales de deteccién de posicidn y presencia en el campo de la automatizacién
industrial. El funcionamiento de los dispositivos se basa en el principio de las corrientes de Foucault, de
modo que, cuando un objeto metdlico se acerca a la cara del sensor, el campo magnético generado por este
interactia con el objeto provocando un cambio de estado en el sensor.

Los sensores ICF cuentan con comunicacién IO-link. Estos dispositivos se pueden configurar y utilizar a través
de un maestro 10-Link.

1.5 Precauciones de seguridad

Este producto no debe utilizarse en aplicaciones en las que la seguridad personal dependa del funcionamiento
del sensor (el disefio del sensor no se ajusta a la Directiva sobre maquinaria de la UE).

El dispositivo debe ser instalado y manejado por personal técnico formado con conocimientos bdsicos de
instalaciones eléctricas.

El instalador serd el responsable de que la instalacién sea correcta y cumpla la normativa de seguridad
local. Asimismo, deberd asegurarse de que los sensores defectuosos no planteen ningin riesgo para las
personas o los equipos. Si el sensor estd defectuoso, deberd ser sustituido y protegido frente a posibles usos
no autorizados.

1.6 Otros documentos

Puede consultar la ficha de datos, el archivo IODD y el manual de pardmetros IO-Link en internet en
http://gavazziautomation.com
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1.7 Acronimos

E/S Entrada/salida

PD  Datos de proceso

PLC Controlador légico programable

SIO Salida/entrada estédndar

SP  Valor de consigna

IODD Descripcién del dispositivo E/S

IEC  International Electrotechnical Commission (Comisién Electrotécnica Internacional)

NA Contacto normalmente abierto

NC Contacto normalmente cerrado

UART Transmisor-receptor asincrono universal
SO  Salida de conmutacién

BDC Canal de datos binario

MSB Bit més significativo

LSB  Bit menos significativo

2. Producto

2.1 Caracteristicas principales

Los nuevos sensores inductivos de tres hilos CC de amplio alcance 1O-Link de Carlo Gavazzi, fabricados con
arreglo a las normas de calidad més exigentes, se encuentran disponibles en 3 cajas distintas:

Cuerpo roscado cilindrico de acero inoxidable ICF12, ICF18 e ICF30 en carcasas esténdar M12, M18 y
M30 para montaje empotrado o no empotrado, con conector M12 o cable PUR de 2 metros.

Pueden funcionar en modo E/S estandar (SIO), que es el modo de funcionamiento predeterminado. Cuando
se conectan a un maestro IO-link, pasan automdticamente al modo IO-Link y se pueden utilizar y configurar
facilmente por comunicacion.

Gracias a su interfaz IO-Link, estos dispositivos son mucho mds inteligentes y cuentan con muchas opciones de
configuracién adicionales, como la distancia de deteccién configurable, o la histéresis y temporizacién de la
salida, ademds de funciones avanzadas como las alarmas de temperatura, la “supervisién de la frecuencia”
y las funciones de “divisor”.
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2.2 Numero de identificacion

E Codigo LI T104 Descripcion

I - Principio de deteccién: sensor inductivo
C Caija cilindrica con cuerpo roscado
F Caja de acero inoxidable
Caja M12
D Caja M18
Caja M30
L45 Caja estdndar con longitud de rosca de 45 mm

Montaje empotrado

Montaje no empotrado

Distancia de deteccién mdaxima:

4 mm (para ICF12 empotrado)

8 mm (para ICF12 no empotrado e ICF18 empotrado)
14 mm (para ICF18 no empotrado)
15 mm (para ICF30 empotrado)
22 mm (para ICF30 no empotrado)
Conector M12

Cable de PUR de 2 m

|O-Link

[l

[l

10

Se pueden afadir caracteres adicionales para las versiones personalizadas.

2.3 Modos de funcionamiento

Los sensores inductivos IO-Link se suministran con una salida de conmutacién (SO) y pueden funcionar en dos
modos distintos: modo SIO (modo E/S estdndar) o modo 10-Link.
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2.3.1 Modo SIO

Cuando el sensor funciona en el modo SIO (predeterminado), no se necesita un maestro IO-Link. El dispositivo
funciona como un sensor inductivo estdndar y se puede manejar a través de un dispositivo de bus de campo
o un controlador (por ejemplo, un PLC) cuando estd conectado a sus entradas digitales push-pull, NPN o PNP
(puerto E/S estandar).

Una de las principales ventajas de estos sensores inductivos radica en la posibilidad de configurarlos a través
de un maestro IO-Link. Después, una vez desconectados, conservardn los Gltimos pardmetros y ajustes de
configuracion.

De este modo se puede, por ejemplo, configurar la salida del sensor como PNP, NPN o push-pull o es posible
afadir funciones de temporizacién como los retardos a la conexién y a la desconexién para cumplir diversos
requisitos de aplicaciones con el mismo sensor.

2.3.2 Modo 10-Link

IO-Link es una tecnologia de E/S normalizada reconocida a escala mundial como una norma internacional
(EC 61131-9).

En la actualidad se considera la “interfaz USB” para sensores y actuadores en el entorno de la automatizacién
industrial.

Cuando el sensor se conecta a un puerto IO-Link, el maestro IO-Link envia una solicitud de activacién (pulso
de activacién) al sensor, que pasa automdticamente al modo IO-Link: entonces se inicia automdticamente una
comunicacién bidireccional de punto a punto entre el maestro y el sensor.

La comunicacién IO-Link Gnicamente requiere un cable sin apantallar de tres hilos con una longitud maxima de

20m.

|O-Link

La comunicacién IO-Llink se produce con una modulacién de pulsos de 24 V, protocolo UART estdndar a
través del hilo de conmutacién y comunicacién (patilla 4 o cable negro) (C/Q canal de datos y estado de
conmutacién combinado).

Por ejemplo, un conector macho de 4 patillas M12 tiene:

e Alimentacién positiva: patilla 1, marrén

e Alimentacién negativa: patilla 3, azul

e Salida digital 1: patilla 4, negro

e Salida digital 2: patilla 2, blanco

La velocidad de transmisién de los sensores ICF es de 38,4 kBd (COM2).

Una vez conectado al puerto IO-link, el maestro tiene acceso por comunicacién a todos los pardmetros
del sensor y a funciones avanzadas, por lo que permite modificar los ajustes y la configuracién durante el
funcionamiento y utilizar funciones de diagnéstico, como los avisos y las alarmas de temperatura y los datos
de proceso.

|O-Link permite consultar la informacién del fabricante y cédigo de pedido (datos del sensor) del dispositivo
conectado, desde V1.1. Gracias a la funcién de almacenamiento de datos, se puede cambiar el dispositivo y
que toda la informacién almacenada en el antiguo dispositivo se transfiera automdticamente al nuevo.
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El acceso a los pardmetros internos permite al usuario ver el funcionamiento del sensor, mediante la lectura,
por ejemplo, de la temperatura interna.
Los datos de eventos permiten al usuario obtener informacién de diagnéstico como un error, una alarma, un
aviso o un problema de comunicacién.

Existen dos tipos de comunicacién distintos entre el sensor y el maestro que son independientes entre si:

e Ciclica para datos de proceso y estado del valor: esta informacién se intercambia de manera ciclica.

* Aciclica para la configuracién de parédmetros, los datos de identificacién, la informacién de diagnéstico
y los eventos (por ejemplo, mensajes de error o avisos): esta informacién se puede intercambiar previa
solicitud.

2.3.3 Caracteristicas principales

El sensor mide tres magnitudes fisicas distintas. Estos valores se pueden ajustar por separado y emplearse
como fuente para la salida de conmutacién (SO). Después de seleccionar una de estas tres fuentes, se
puede configurar la salida del sensor con un maestro 10-Link siguiendo los cinco pasos que se sefalan en la
configuracién de la salida de conmutacién a continuacién.

Una vez que el sensor se haya desconectado del maestro, pasard al modo SIO y conservard los ajustes de la
dltima configuracién.

Deteccién

_> de

presencia

BDC1

—_ Configuracién de la salida de conmutacién (SO)

(1 ®© O

— > |Divisor| — > [1EMP0°| . |NA/NC| —p | e

Selector

L Hy Detzccién T
- N 8

frecuencia X de fuente v | salida g
Salid
BDC2 —> ! | >alida
| : |
| : |
| | |
1
| ] |
Alarma de | : |
°oC —P [temperatura b e e e e e e - _: —_—_ -
TA |
1
1
l
R
> | on ok

u Deteccion de presencia (BDC1)

Cuando un objeto metélico se acerca a la cara del sensor, el campo magnético generado por este interactia
con el objeto provocando un cambio de estado en el sensor.

Para detectar la presencia (o la ausencia de esta) de un objeto metdlico delante de la cara del sensor, existen
estos ajustes disponibles:
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Valor de consigna 1(SP1)  100%/75%/50%/33% E
Valor de consigna 2(SP2)  100%/75%/50%/33%

Légica del punto de conmutacién (invertida/normal)

Modo del punto de conmutacién (un punto, ventana,
etc.)

Histéresis del punto de conmutacién

Informacion:

Valor de consigna 1 (SP1) y valor de consigna 2 (SP2):

Se pueden configurar al 33%, 50%, 75% o 100% de la distancia de funcionamiento nominal
mdxima.

I

B Deteccion de frecuencia (BDC2)

Medida de la frecuencia operativa de la deteccién.

Gracias a la interfaz IO-link, la salida del sensor se puede configurar de modo que lea la frecuencia y que
controle la velocidad de un mecanismo giratorio o ciclico (como ejes, engranaijes, levas, etc.).

Si se configura la salida del sensor en “Modo ventana” y deteccién de frecuencia, los dos valores de consigna
SP1 y SP2 determinardn el rango de frecuencia en el que se activard la salida. Fuera de este rango, para
las frecuencias inferiores a SP1 y superiores a SP2, la salida no estard activa, protegiendo asi el mecanismo
ciclico en caso de que alcance una velocidad excesiva o insuficiente.

Valor de consigna 1(SP1) (1-7000 Hz)
Hz Valor de consigna 2(SP2) (1-7000 Hz)

Légica del punto de conmutacién (invertida/normal)

Modo del punto de conmutacién (un punto, venta-
na, etc.)

Histéresis del punto de conmutacién (1-7000 Hz)

” Informacion:
\g Los valores de consigna 1 (SP1) y 2 (SP2) se pueden configurar con un valor entre 1 Hz y 7000
Hz.

Comprobar la frecuencia méxima del sensor.
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Légica del punto de conmutacion:

La “Légica del punto de conmutacién” define el modo en el que se transmite la informacién de conmutacién.
Se puede elegir entre:

e Funcionamiento normal

e Funcionamiento invertido

Nota:

Se desaconseja utilizar la Légica del punto de conmutacién con el funcionamiento invertido,
ya que afectaria a todos estos bloques de funciones. Cuando se necesita una configuracién
normalmente abierta/normalmente cerrada, se recomienda emplear el bloque de funciones

NA/NC (4).

Modo del punto de conmutacion:

El ajuste del modo del punto de conmutacién se puede utilizar para crear un comportamiento de salida mds

avanzado.
Los modos del punto de conmutacién a continuacién se pueden seleccionar para el comportamiento de

conmutacién de BDC1 y BDC2.

Desactivado
BDC se puede inhabilitar, pero esto también inhabilitard la salida si se selecciona en el selector

de origen (el valor légico siempre serd “0”).

Modo de punto Unico

La informacién de conmutacién cambia cuando el valor de la medida supera el limite definido
en el valor de consigna SP1, con valores de medida que aumentan o se reducen, teniendo en
cuenta la histéresis.

_, | Histéresis

Sensor

ON - OoF

SP1

Ejemplo de deteccién de presencia: con légica no invertida
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Modo ventana

La informacién de conmutacién cambia cuando el valor de medida supera el limite definido en
el valor de consigna SP1 y el valor de consigna SP2, con valores de medida que aumentan o se
reducen, teniendo en cuenta la histéresis.

_, Histi _, Histi

Sensor

- OF ON - OF

ventana i

SP2 SP1

Ejemplo de deteccién de presencia: con légica no invertida

Modo de dos puntos

La informacién de conmutacién cambia cuando el valor de medida supera el limite definido en
el valor de consigna SP1. Este cambio se produce Unicamente cuando los valores de medida
aumentan. La informacién de conmutacién también cambia cuando el valor de medida supera
el limite definido en el valor de consigna SP2. Este cambio se produce Gnicamente cuando los
valores de medida se reducen. La histéresis no se tiene en cuenta en este caso.

Sensor

ON - OoF
SP2 SP1

Ejemplo de deteccién de presencia: con légica no invertida

Ajustes de la histéresis:

En la deteccién de presencia (BDC1), la histéresis se puede configurar con la opcién esténdar (aproximadamente
el 10 %) y ampliada (aproximadamente el 20 %).

v Informacioén:
Una histéresis ampliada en la deteccidn de presencia suele ser 0til para resolver problemas de
vibraciones o de compatibilidad electromagnética (EMC) en la aplicacién.

En la defeccién de frecuencia (BDC2) la histéresis se puede configurar con un valor entre 1 Hz 'y 7000 Hz.
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n Alarma de temperatura (TA)

El sensor supervisa constantemente la temperatura interna. El ajuste de la alarma de temperatura permite
recibir una alarma del sensor en caso de que se superen los limites de temperatura.
La alarma de temperatura tiene dos valores distintos, uno para el ajuste de la temperatura méxima y otro para

el ajuste de la temperatura minima.

Si se activa una alarma de temperatura, el sensor lo indicard a través del LED y de un evento IO-Link. La
temperatura del sensor se puede leer a través de los datos de pardmetros |O-Link aciclicos.

Nota:

La temperatura medida por el sensor siempre serd superior a la temperatura ambiente como
consecuencia del calentamiento inferno.
El modo en el que se instala el sensor en la aplicacién influye en la diferencia entre la temperatura
ambiente y la temperatura interna. Si el sensor se instala en un soporte de metal, la diferencia
serd menor que si se monta sobre uno de pldstico.

2.3.4 Configuracion de la salida de conmutacion

La salida de conmutacién (SO) se puede configurar siguiendo los pasos del 1 al 5.

Configuracién de la salida de conmutacién (SO)

O ©

(3]

Selector
de fuente

— [ Divisor| —p»

Tempo- —

rizador

NA/NC

o Selector de fuente

(5]

Tipo
—p| e ——p
' salida | Salida
| |
: |
l |
l |
| |
L
]
]
]
l
' o | LD
> ON/OFF

Este bloque de funciones permite al usuario asociar cualquiera de los tres valores de entrada a la salida de

conmutacién (BDC1, BDC2 o TA).
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e Divisor

Este divisor permite al usuario configurar qué nimero de detecciones significa

; un cambio en la salida.
M Por defecto, este valor estd configurado como 1y cada activacién hace que

la salida cambie. Cuando esta opcién se configura con un valor superior

. (por ejemplo, el nimero de dientes en una rueda dentada), la salida cambia

\ r cada vez que la rueda dentada ha completado una vuelta completa. De este

\ ") modo, el usuario puede leer directamente el nimero de vueltas de una rueda
dentada.

e Temporizador

El temporizador permite al usuario introducir distintas funciones de temporizacién mediante la edicién de sus
tres pardmetros:

® Modo del temporizador
e Escala del temporizador
e Retardo del temporizador

Modo del temporizador:

Selecciona el tipo de funcién de temporizacién que se introduce en la salida de conmutacién. Existen estas
opciones disponibles:

Desactivado
Esta opcién desactiva la funcién del temporizador con independencia de la escala y del retardo
de la temporizacién configurados.

Retardo a la conexion (T-on)
La activacién de la salida de conmutacién se produce tras el accionamiento del sensor efectivo,
como se muestra en la figura a continuacién.

Presencia del
objeto

N.A. Ton Ton Ton

7

Ejemplo con una salida normalmente abierta.
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Retardo a la desconexion (T-off)
La desactivacién de la salida de conmutacién se retrasa con respecto al momento de la retirada

del objeto de metal delante del sensor, como se muestra en la figura a continuacién.

Presencia del
objeto

N.A. Toff Toff Toff Toff

L
|

Ejemplo con una salida normalmente abierta.

Retardo T-on y T-off
Cuando estdn seleccionadas ambas opciones, T-on y T-off, se aplican retardos a la generacién

de la salida de conmutacién.

Pulso cuando detecta el objeto
Cada vez que se detecta un objeto delante del sensor, la salida de conmutacién genera un pulso
de longitud constante en el flanco de la deteccién. Véase la figura a continuacion.

Presencia del
objeto

Ejemplo con una salida normalmente abierta.
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Pulso cuando deja de detectar el objeto
Con un funcionamiento similar al del modo anterior, aunque en este modo la salida de
conmutacién cambia cuando el sensor deja de detectar el objeto, como se muestra en la figura E

a continuacion.

Presencia del
objeto

I
N.A. \ At At At At

Ejemplo con una salida normalmente abierta.

Escala del temporizador:
Este pardmetro define si el tiempo especificado en el retardo del temporizador (véase a continuacién) se
configura en milisegundos, segundos o minutos.

Retardo del temporizador:
Este pardmetro define la duracién real del retardo. El retardo se puede configurar con un valor entero de entre

1y 32767.

0 Funcionamiento NA/NC

Esta funcién permite al usuario invertir el funcionamiento de la salida de conmutacién entre normalmente

abierta y normalmente cerrada.

Nota:
Se recomienda utilizar siempre este bloque de funciones para generar un funcionamiento

normalmente abierto/cerrado en lugar del bloque del inversor previamente explicado en BDC1
y BDC2.

6 Tipo de salida

En este bloque de funciones el usuario puede seleccionar si la salida de conmutacién debe funcionar en
configuracién Inhabilitada, NPN, PNP o push-pull.
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) LEDs

Este parédmetro permite al usuario desactivar la indicacién LED del sensor o activar la funcién «find my sensor»
para identificar y localizar facilmente el sensor en la maquina. Cuando esta funcién estd activada, los LED
verde y amarillo parpadean asincronamente hasta que se desactiva la funcién.

2.3.5 Parametros internos del sensor

Ademds de los pardmetros directamente relacionados con la configuracién de la salida, el sensor dispone de
varios pardmetros internos Utiles para los trabajos de configuracién y diagnéstico.

Configuraciéon de eventos:

Los eventos de temperatura transmitidos a través de la interfaz IO-Link estdn deshabilitadas por defecto en el
sensor. Si el usuario quiere obtener informacién sobre las temperaturas criticas detectadas en la aplicacién del
sensor, este pardmetro permite habilitar o inhabilitar estos tres eventos:

* Evento de fallo de la temperatura: el sensor detecta la temperatura fuera del rango de funcionamiento
especificado.

® Temperatura por encima del limite: el sensor detecta las temperaturas superiores a las configuradas en el
limite de la alarma de temperatura.

® Temperatura por debajo del limite: el sensor detecta las temperaturas inferiores a las configuradas en el
limite de la alarma de temperatura.

Temperatura max. desde el arranque:

Con este pardmetro el usuario puede obtener informacién sobre la temperatura méxima registrada desde el
arranque.

Temperatura min. desde el arranque:

Con este pardmetro el usuario puede obtener informacién sobre la temperatura minima registrada desde el
arranque.

Frecuencia de conmutacion:

La frecuencia con la que se activa el sensor se puede observar en este pardmetro.

Contador de detecciones:

Este pardmetro lleva un seguimiento del nimero de detecciones realizadas por el sensor desde el arranque.

Etiqueta especifica de la aplicacion:

El usuario puede introducir una etiqueta de nombre que permita identificar al sensor IO-Link para saber en qué
posicién estd instalado en la maquina.
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2.3.6 Variables de los datos de proceso

Cuando el sensor funciona en el modo IO-Link, el usuario dispone de acceso a las variables de los datos de
proceso ciclicas.

Por defecto, los datos de proceso muestran los siguientes pardmetros como activos: estado de la salida de
conmutacién [SO], alarma de umbral inferior [MA], alarma de proximidad [PA] y nivel de activacién [AL].
No obstante, si se modifica el pardmetro de la configuracién de los datos de proceso, el usuario pude decidir
habilitar también el estado de BDC1, BDC2 y la Alarma de temperatura. De este modo se pueden observar
varios estados en el sensor al mismo tiempo.

Estado de la salida de conmutacién [SO]

Cuando el valor de este bit de datos de proceso es High (1), este indica el objeto detectado por el
sensor.

Nivel de activacion [AL]

Este valor analégico de 8 bits (rango 0-20) proporciona una indicacién aproximada de la posicién
del objeto. Si el objeto estd fuera de la zona de deteccién, el valor es 0. Si el objeto entra en la zona
de deteccién, este cambia a 1. Los valores superiores a 1 indican que el objeto estd mas cerca de
la cara de deteccién.

Alarma de proximidad [PA]

Cuando el valor de este bit de datos de proceso es High (1), este indica que el objeto estd muy cerca
de la cara de deteccién.

Alarma de umbral inferior [MA]

La zona de trabajo recomendado de un sensor inductivo es inferior al 80 % de la distancia nominal
de deteccién. El funcionamiento dentro esta zona de trabajo ayuda a garantizar un funcionamiento
estable con unos valores tipicos de temperatura ambiente, carga, y fluctuaciones y diferencias de
tensién de alimentacién respecto a las tolerancias del fabricante. Cuando el valor de este bit de datos
de proceso es High (1), este indica el objeto detectado por el sensor fuera de la zona de trabajo
recomendada, es decir, entre el 81 % y el 100 % de la distancia nominal de deteccién. Cuando el
valor es Low (0), este indica que el objeto ha sido detectado por el sensor y que se encuentra entre
el Oy el 80 % de la distancia nominal de deteccién.

De este modo, estos datos de proceso se pueden utilizar como un indicador de alarma del umbral
inferior.
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Configuracion de datos de proceso:

E Datos de proceso Ajuste de fabrica
SO, salida de conmutacién Activo
BDC1, deteccién de presencia Inactivo
BDC2, deteccién de frecuencia Inactivo
TA, alarma de temperatura Inactivo
MA, alarma de umbral inferior Activo
PA, alarma de proximidad Activo
AL, nivel de activacién (rango 0-20) Activo

Estructura de datos de proceso:

2 bytes: nivel de activacién [AL] 8...15 (8 bit)

Byte 0 15 14 13 12 11 10 9 8
MSB - - - - - - LSB

Byte 1 7 6 ) 4 3 2 1 0
PA MA TA BDC2 BDC1 - SO1
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3. Diagramas de cableado

+ +
| 1 BN X 1 BN X H
\ 4 BK
Out/IO-Link 4 BK Out/IO-Link
<] D 3 BU l_e QD 3 BU 1 o
PNP - NA PNP - NC
1 BN T -I; 1 BN ’ -Ie-
4 BK
4 BK Out/IO-Link
| Out/IO-Link 7_
\ 3 BU ° 3 BU o
NPN - NA NPN - NC

Patilla  Color Senal Descripcion
1 Marrén 10 a 30 VCC  Positivo alimentacién
3 Azul GND Negativo alimentacién
4 Negro Carga |O-Link/salida/modo SIO
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4. Puesta en marcha

El sensor se encuentra operativo 50 ms después de la activacién de la alimentacién.
Si estd conectado a un maestro 10-link, no se necesita ningdn ajuste adicional y la comunicacién IO-link se
inicia automdticamente después de que el maestro IO-Link envie una solicitud de activacién al sensor.

5. Funcionamiento

Los sensores ICF12, ICF18 e ICF30 disponen de un LED amarillo y un LED verde

Modo SIO:

LED verde LED amarillo Salida  Descripcion
Salida N.A., objeto no presente

ON OFF OFF Salida N.C., objeto presente (Sn: <81%)
Salida N.A., objeto presente (Sn: <81%)

ON ON ON Salida N.C., objeto no presente

OFF OFF OFF Salida N.C., objeto presente (Sn: 81%-100%)

OFF ON ON Salida N.A., objeto presente (Sn: 81%-100%)

Parpadeando f: 2Hz Cortocircuito o sobrecarga

Parpadeando - f: 5Hz Alarma de temperatura (si estd habilitada)
Parpadeando  Parpadeando f: 2Hz Parpadeo asincrono, funcién «find my sensor» activada

Modo 10-Link:

LED verde Modo Descripcion

ON durante 0.75s o : , .
Parpadeando OFF durante 0.075s Comunicacién 10-link establecida con el maestro IO-Link

LED verde LED amarillo Salida  Descripcion

ON durante OFF OFF Salida N.A., objeto no presente
0.75s Salida N.C., objeto presente
OFF durante Salida N.A., objeto presente
0.075s ON ON Salida N.C., oblieto E\)o presente
Parpadeando f: 2Hz Cortocircuito o sobrecarga
Parpadeando - f: 5Hz Alarma de temperatura (si estd habilitada)
Parpadeando  Parpadeando f: 2Hz Parpadeo asincrono, funcién «find my sensor» activada

Posibilidad de inhabilitar el LED
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6. Archivo 10DD y configuracion de fabrica

6.1 Archivo IODD de un dispositivo 10-Link

Todas las caracteristicas, pardmetros del dispositivo y valores de ajuste del sensor se recopilan en un archivo

denominado I/O Device Description o IODD (descripcién del dispositivo de E/S). El archivo IODD es necesario

para establecer la comunicacién entre el maestro I0-link y el sensor.

Todos los proveedores de un dispositivo IO-Link tienen que facilitar este archivo y permitir su descarga en el

sitio web. El archivo estd comprimido, de modo que es importante descomprimirlo.

El archivo IODD incluye:

® datos de proceso y diagnéstico

e descripcién de los pardmetros con el nombre, el rango permitido, el tipo de datos y la direccién (indice y
subindice)

e propiedades de la comunicacién, incluido el tiempo del ciclo minimo del dispositivo

e identidad del dispositivo, nimero de articulo, imagen del dispositivo y logo del fabricante

El archivo IODD se encuentra disponible en la pagina web de Carlo Gavazzi:
www.gavazziautomation.com

6.2 Configuracion de fabrica

Las versiones 1O-Link de los sensores inductivos ICF12, ICF18 e ICF30 cuentan con estos ajustes de fdbrica:

Funcionamiento en “modo de un punto”
PNP, NA

Distancia de conmutacién: 100 %

Histéresis de conmutacién: estdndar

LED habilitado

Deteccién de presencia (BDC1)

El divisor estd configurado con el valor 1
Todos los temporizadores estén inhabilitados
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7. Apéndice

7.1 Acronimos

R/W
£ ®
W

StringT (X)
IntegerTX
UintegerTX

OctetStringT (X)

PDV

Lectura y escritura

Solamente lectura

Solamente escritura

Cadena de caracteres ASCII con una longitud de X caracteres

Integer con signo con una longitud de X caracteres

Integer sin signo con una longitud de X caracteres

Conjunto de octetos con una longitud de X octetos

Variable de los datos de proceso

Parametros del dispositivo

D ] Indice ST Acceso Valor predeterminado Rango de datos Tipo de datos
parametro Hex(Dec) Hex(Dec) P 9 (Longitud)
Nombre de 0x10(16) 0x00(0) R Carlo Gavazzi StringT (13)
vendedor 9
Texto de vendedor 0x11(17) 0x00(0) R www.gavazziautomation.com StringT (25)
Nombre de (Nombre del sensor) )
producto Ox12(18) 0x00(0) R b. ej. ICF12L45F04M1IO StringT (20}
(Cédigo EAN del producto) )
ID de producto 0x13(19) 0x00(0) R o. ei. 5709870393070 StringT (13)
Texto de producto 0x14(20) 0x00(0) R Sensor inductivo de proximidad StringT (26)
, . NU de serie Gni )
Nomero de serie | 0x15(21) 0x00(0) R (p_ s orte Gniec) StringT (13)
Revisién de (Revisién de hardware) )
revision ¢ 0x16(22) 0x00(0) R e v01 00 StringT (6)
Revision de (Revisién de software) )
firmware 0x17(23) 0x00(0) R . oi. v01.00 StringT (6)
Etiqueta especifica o Cualquier cadena de hasta )
de aplicacién Ox18(24) 0x00(0) R/W 32 caracteres StringT (32)
Recuento de 0x20(32) 0x00(0) R 0 a 65535 UlntegerT16
errores
0 = El dispositivo funciona
Estado de correctamente
dispositivo 0x24(36) 0x00(0) R 2 = Fuera de especificacién UlntegerT8
4 = Fallo
Estado de
dispositivo
detallado
Fallo de )
temperatura 0x01(1) R OctetStringT (3)
Temperatura 0x25(37) 0x02(2) R OctetStringT (3)
excesiva
.Te’“f.e.’ atura 0x03(3) R OctetStringT (3)
insuficiente
5""“0'“ dedatos | 5 o8(40) 0x00(0) R 0al5 UlntegerT16
e proceso
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Parametros de configuracion de la salida

Nombre del indice  Subindice Acceso Valor Ranao de datos Tipo de datos
parametro Hex(Dec) Hex(Dec) predeterminado 9 (Longitud)
Punto de consigna
BDCI
0 = 33% rango de deteccién
Punto de 1 = 50% rango de defeccién
consigna 1 0x01(1) R/W ! 2 = 75% rango de deteccién IntegerT16
0x3CI60 3 = 100% rango de deteccién
x3C(60) 0 = 33% rango de deteccién
Punto de 1 = 50% rango de defeccién
consigna 2 0x02(2) R/W 0 2 = 75% rango de detfeccién IntegerT16
3 = 100% rango de deteccién
Punto de
conmutacién BDC1
- 0 = Funcionamiento normal BDC1
Légica 0x01(1) R/W 0 1 = Funcionamiento invertido BDC1 UlntegerT8
0 = Desactivado
1 = Punto Gnico
Modo 0x3D(61) 0x02(2) R/W 1 2= Ventana UlntegerT8
3 = Punto doble
e 0 = histéresis estdndar ~ 10%
Histéresis 0x03(3) R/W 0 1 = histéresis extendida ~ 20% IntegerT16
Punto de consigna
BDC2
Punto de 0x01(1) R/W 100 1 a 7000 Hz InfegerT16
consigna 1
Punto de Ox3E(62)
- 0x02(2) R/W 50 1 a 7000 Hz IntegerT16
consigna 2
Punto de
conmutacién BDC2
. 0 = Funcionamiento normal BDC2
Légica 0x01(1) R/W 0 1 = Funcionamiento invertido BDC2 UlntegerT8
0 = Desactivado
Ox3F(63 1 = Punto Gnico
Modo x3F(63) 0x02(2) R/W 1 2= Ventana UlntegerT8
3 = Punto doble
Histéresis 0x03(3) R/W 10 1 a 7000 Hz IntegerT16
SIO Canal 1
0 = Salida deshabilitada
1 = Salida PNP
Modo de etapa 0x01(1) R/W 1 2 = Salida NPN UlntegerT8
3 = Salida Push-pull
1 =BDCI1
Fuente 0x02(2) R/W 1 2 = BDC2 UlntegerT8
5 = Alarma de temperatura
0 = deshabilitada
1 = Retardo a la conexién
Modo de 2 = Retardo a la desconexién
temporizador 0x40(64) 0x03(3) R/W 0 3 = Retardo conexién/desconexion UlntegerT8
4 = Pulso al detectar pieza
5 = Pulso cuando deja de defectar pieza
Escala de 0 = Milisegundos
. 0x04(4) R/W 0 1 = Segundos UlntegerT8
temporizador ?
2 = Minutos
Valor de tiempo 0x05(5) R/W 100 1 a32767 IntegerT16
Divisor 0x06(4) R/W 1 1 a 32767 IntegerT16
Funcionamiento 0x08(8) R/W 0 0 = Normalmente abierto UlntegerT8

NA/NC
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Parametros internos del sensor

0 ¢ ) indice ~ Subindice Acceso Valor predeterminado Rango de datos Hpoch etio
parametro Hex(Dec) Hex(Dec) P 9 (Longitud)
Configuracién de
datos de proceso
Nivel de 0 = AL no mostrado en PDV
activacién (AL) 0x01(1) R/W ] 1 = AL mostrado en PDV
Salida de 0 = SO no mostrado en PDV
conmutacién (SO) 0x02(2) R/W ! 1 = SO mostrado en PDV
Canal de datos 0 = BDC1 no mostrado en PDV
binario 1 (BDC1) 0x04(4) | R/W 0 1 = BDC1 mostrado en PDV
Canal de datos 0 = BDC2 no mostrado en PDV
binario 2 (BDC2) 0x48(70) 0x03(5) R/W 0 1 = BDC2 mostrado en PDV RecordT16
Alarma de umbral 0 = MA no mostrado en PDV
(MA) 0x06(6) R/W 1 1 = MA mostrado en PDV
Alarma de 0 = PA no mostrado en PDV
proximidad (PA) 0x07(7) R/W I 1 = PA mostrado en PDV
Alarma de 0 = TA no mostrado en PDV
temperatura (TA) 0x08(8) R/W 0 1 = TA mostrado en PDV
Umbral de alarma de
temperatura
Umbral alto 0x01(1) R/W 100 -32768 a 32767 °C IntegerT16
0x48(72)
Umbral bajo 0x02(2) R/W -30 -32768 a 32767 °C IntegerT16
Configuracién de
eventos
Evento de fallo de 0 = Evento de error inactivo
temperatura 0x02(2) R/W 0 1 = Evento de error activo
Temperatura 0 = Evento de advertencia inactivo
excesiva Ox4A(74) | 0x03(3) R/W 0 1 = Evento de advertencia activo RecordT16
Temperatura por 0 = Evento de advertencia inactivo
baja 0x04(4) R/W 0 1 = Evento de advertencia activo
0 = Indicacién LED inactiva
Indicacién LED Ox4E(78) 0x00(0) R/W 1 1 = Indicacién LED activa UlntegerT8
2 = find my sensor
Temperatura méxima
desde Gltimo 0xCD(205) 0x00(0) R -32768 a 32767 °C IntegerT16
encendido
Temperatura minima
desde ¢ltimo O0xCE(206) 0x00(0) R -32768 a 32767 °C IntegerT16
encendido
Temperatura actual OxCF(207) 0x00(0) R -32768 a 32767 °C IntegerT16
Frecuencia de 0xD0(208) | 0x00(0) R 0 a 32767 Hz IntegerT16
conmutacion
§°”*°‘?"?“ de 0xD2(210) | 0x00(0) R 0 a 2147483647 InfegerT32
eteccion
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